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Das Ziel dieser Arbeit war, einen Roboter zu 
bauen und zu programmieren, der ein unbe-

kanntes Gebiet kartografiert. Der Roboter soll da-
bei dauernd in Kontakt mit einem Computer ste-
hen und dessen Befehle ausführen. Dieser erstellt 
im Gegenzug die digitale Karte aus den Messpunk-
ten und steuert den Roboter, auch ohne menschli-
chen Einfluss.

Aufgrund der verfügbaren Mittel und der Kom-
plexität der Aufgabe, ist das Testgebiet be-

schränkt auf eine Flä-
che in der Grösse eines 
Zimmers und auf eine 
zweid imensionale 
Struktur.

Als Grundlage 
für den Roboter 

diente Legomind-
storms. Für die Pro-
grammierung wur-
de „LeJos“ und Java 
verwendet.

In zahlreichen Arbeitsschritten wurde, vom ers-
ten Prototypen bis hin zum endgültigen Roboter 

sowohl die Hardware als auch die Software aus-
führlich getestet und kontinuierlich  verbessert. 
Durch die Lösung zahlreicher  Probleme  ist  vor 	
	 allem auch mein grosser Lernerfolg 	
	 Resultat der Arbeit.

Unter dieser Website fin-
det man Videos und ver-
tiefende Informationen 
zur Maturitätsarbeit.

http://christian.classis.ch

Beispiel: Die erstellte digitale Karte meines Zim-
mers. Mit schwarzer Farbe sind die wahren Orte 
der Gegenstände eingezeichnet, die roten Punkte 
sind die Infrarotmesspunkte, die schwarzen die 
Ultraschallpunkte. Der farbige Hintergrund ver-
anschaulicht die gewichtete Temperatur an ver-
schiedenen Stellen.


